Przebudowa placu zabaw przy przedszkolu nr 4 w Olesnicy
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT

Nazwa inwestycji: Montaz urzadzen placu zabaw dla dzieci
Adres inwestycji: ul. Kazimierza Wielkiego 4, 56-400 Olesnica
Inwestor: Przedszkole nr 4, ul. Kazimierza Wielkiego 4, 56-400 Olesnica

Data opracowania: lipiec 2025 r.

WYMAGANIA OGOLNE.

Specyfikacja wymagania ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspdélnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét, ktére zostang wykonane w ramach
montazu urzadzen zabawowo-rekreacyjnych placu zabaw przy przedszkolu miejskim w miejscowosci

Olesnica.

1. Zakres robot objetych ST:

Wymagania og6lne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w odniesieniu do nastepujacych prac:
« Demontaz istniejgcych urzadzen zabawowych.
« Transport i tymczasowe sktadowanie elementéw.
« Przygotowanie podtoza i fundamentéw pod przyszty montaz.
« Montaz nowych lub wczes$niej zdemontowanych urzadzen.
« Regulacja, zabezpieczenie antykorozyjne i odbiér koncowy robot.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z

dokumentacjg projektowa, ST i1 poleceniami przedstawiciela Inwestora.

2.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz jeden

egzemplarz dokumentacji projektowej i ST.

2.2. Zgodnosé robot z dokumentacjg projektowa i ST
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Podstawa wykonania i wyceny robét jest dokumentacja projektowa (projekt placu zabaw)
specyfikacje techniczne oraz przedmiary robdt, a wymagania wyszczegélnione w cho¢by jednym z
nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi a takze z innymi przepisami obowigzujacymi.

Przy wykonywaniu robét nalezy uwzglednia¢ instrukcje producenta materialéw oraz przepisy
zwigzane i obowiazujace, w tym rowniez te, ktdre ulegly zmianie lub aktualizacji.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub zamontowane urzadzenia nie beda zgodne z
dokumentacja projektowg lub ST i maja wptyw na niezadowalajaca jako$¢ montowanych

elementéw, to takie materiaty zostang zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.

2.3. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu montazu urzadzen w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odr¢bnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest

wlaczony w cen¢ umowna.
Przygotowanie placu roboét

+  Wygrodzenie strefy demontazu taSmg ostrzegawczg i montaz tymczasowego ogrodzenia.
+ Oznakowanie wej$¢ oraz miejsc magazynowania demontowanych elementow.
« Sprawdzenie przebiegu sieci podziemnych (prad, woda, gaz).

2.4. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wykonczeniowych Wykonawca begdzie:

- utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

- podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwo$ci dla oséb lub wilasno$ci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na lokalizacj¢ baz,

warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopéw i drég dojazdowych, $rodki ostroznosdci i

zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem gleby i wéd pylami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$cig powstania pozaru.

2.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowe;j.
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Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie budowy.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym

jako rezultat realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

2.6. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni
terenu i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeh w czasie trwania
budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Przedstawiciela Inwestora i zainteresowanych uzytkownikéw oraz bedzie z nimi wspdtpracowal,
dostarczajagc  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi 1 wurzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez

Zamawiajacego.

2.7. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca stosowac¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
gruntu, materiatéw i wyposazenia na i z terenu robé6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim
przewozie powiadamiat Przedstawiciela Inwestora. Pojazdy i ladunki powodujace nadmierne
obciazenie osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych,

zgodnie z poleceniami przedstawiciela Inwestora.

2.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczacych bezpie-
czenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie

podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.
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2.9. Ochrona i utrzymanie robaét
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia

uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

2.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej i samorzadowej, ktére sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposéb ciagly bedzie informowaé Przedstawiciela Inwestora o swoich dziataniach,

przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

3. SZCZEGOLOWE WYMAGANIA DOT. WYKONYWANIA ROBOT I ZASTOSOWANYCH
URZADZEN

3.1. Wymagania dotyczgce rob6t montazu
3.1.1. Przebieg demontazu

Kolejnos¢ demontazu zgodna z instrukcjg producenta i projektem organizacji ruchu na placu.
Uzycie narzedzi r¢ecznych i lekkich podno$nikéw, tak aby nie naruszy¢ betonu fundamentéw w
miejscach przysztego montazu.

Oznaczenie elementéw do ponownego montazu i demontaz koncowy zgodnie z etykietowaniem.

3.1.2. Transport i sktadowanie

Elementy podzielone na kompletne zestawy, zabezpieczone opakowaniami ochronnymi.
Sktadowanie na stabilnej, utwardzonej powierzchni, ostonigtej przed opadami.
Oddzielne magazynowanie drobnych elementéw ($ruby, nakretki, tuleje).

3.1.3. Przygotowanie podtoza i fundamentéw

Wykopy fundamentowe wg projektu — gltebokos¢ min. 0,8 m (strefa przemarzania), szerokos¢
zgodnie z dokumentacja.

Beton klasy min. C20/25 zbrojony, podnoszony ponad poziom terenu o min. 50 mm.

Czas dojrzewania betonu min. 7 dni przy temp. > 5 °C.

3.1.4. Montaz urzadzen

Montaz zgodnie z instrukcjg producenta, w kolejnosci wskazanej w projekcie.
Kontrola pionowosci i poziomosci wszystkich stupéw i podp6r (tolerancja £ 5 mm).
Doktadne dokrecenie wszystkich tacznikdw z momentem zgodnym z wymaganiami producenta.
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3.1.5. Strefa bezpieczenstwa i nawierzchnia amortyzujaca

Wyznaczenie strefy bezpieczenstwa zgodnie z PN-EN 1176: promien swobodnego upadku
urzadzenia + min. 1,5 m wokoét.

Nawierzchnia amortyzujaca na calej strefie — grubo$¢ warstwy dostosowana do wysokosci
swobodnego upadku (min. 100300 mm granulatu z testem HIC).
Montaz mat kauczukowych lub ptyt gumowych ztgczeniami uszczelnionymi.

3.2. Projektowane urzgdzenia.

3.2.1. Zestaw rekreacyjny — dwie platformy z panelami manipulacyjnymi o roéznej

tematyce, trapem i zjezdzalnia, tunel do pelzania

Konstrukcja: stupy nosne z nierdzewnej rury o przekroju nie mniejszym niz 76mm;
Kotwienie: bezposrednio w gruncie;

Dachy i zabezpieczenia: panele z elastycznego polietylenu wysokoci$nieniowego HDPE (15
mm);

Zjezdzalnie: $lizgi ze stali nierdzewnej, burty z HDPE;

Podesty: z antyposlizgowego HPL (12 mm). Wyjatkowo szerokie - umozliwiajace
maluszkom swobodne przemieszczanie;

Elementy stalowe: okucia i taczniki ze stali nierdzewne;.

Orientacyjne parametry urzqdzenia:

Dtugos¢ (m): 3,67
Szeroko$¢ (m): 1,83
Wysokos¢ (m): 1,19

Pole strefy bezp. (m2): 27
Obwdd strefy bezb. (m): 22

3.2.2. Tablice do malowania oraz z gra kétko-krzyzyk

Konstrukcja: drewno klejone warstwowo,

Panele: z polietylenu (HDPE);

Panele rysunkowe: wykonane ze sklejki pokrytej HPL;

Elementy drewniane: olejowane lub pokryte barwng lazurg;

Elementy stalowe: zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie oraz lakierowanie
proszkowe.

Orientacyjne parametry urzqdzenia:

Dtugos¢ (m): 0,83

Szeroko$¢ (m): 1,01
Wysokos¢ (m): 1,46

Pole strefy bezp. (m2): 12
Obwdd strefy bezb. (m): 12,5
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3.2.3. Wieza z zjezdzalnig, bulajem i schodkami oraz panele z sklepikiem i grg

* Konstrukcja: stupy nosne z nierdzewnej rury o przekroju 76,1 mm:;

* Kotwienie: bezposrednio w gruncie;

* Dachy i zabezpieczenia: panele z elastycznego polietylenu wysokocisnieniowego HDPE (15
mm);

* Zjezdzalnie: §lizgi ze stali nierdzewnej, burty z HDPE;

* Podesty: z antyposlizgowego HPL (12 mm). Wyjatkowo szerokie - umozliwiajace
maluszkom swobodne przemieszczanie;

* Elementy stalowe: okucia i taczniki ze stali nierdzewne;j.

Orientacyjne parametry urzgdzenia:
Dtugos¢ (m): 2,68

Szeroko$¢ (m): 2,07

Wysokos¢ (m): 2,54

Pole strefy bezp. (m2): 21

Obwdd strefy bezb. (m): 17

3.2.4. Kiwak sprezynowy (na podstawie betonowej)

* Konstrukcja: sprezyna wykonana ze stali zabezpieczonej antykorozyjnie poprzez
cynkowanie i lakierowanie proszkowe;

* Kotwienie: urzadzenie na bloczku betonowym;

* Siedzisko i burty: wykonane z niezwykle trwalej plyty polietylenowej HDPE;

* Okucia i fgczniki ze stali nierdzewne;.

Orientacyjne parametry urzgdzenia:
Dtugos¢ (m): 0,79

Szeroko$¢ (m): 0,28

Wysokos¢ (m): 0,77

Pole strefy bezp. (m2): 8,5

Obwdd strefy bezb. (m): 10,5

3.2.5. Kiwak sprezynowy w ksztalcie motocykla (na podstawie betonowej)

* Konstrukcja gtéwna: sprezyna wykonana ze stali zabezpieczonej antykorozyjnie poprzez
cynkowanie i lakierowanie proszkowe;

* Baza: wykonana z niezwykle trwatlej ptyty polietylenowej HDPE;

* Okucia i faczniki ze stali nierdzewne;.

Orientacyjne parametry urzqdzenia:
Dtugos¢ (m): 0,97

Szeroko$¢ (m): 0,3

Wysokos¢ (m): 0,82

Pole strefy bezp. (m2): 9,5

Obwdd strefy bezb. (m): 11,5
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3.2.6. Kiwak sprezynowy w ksztalcie auta

* Konstrukcja giéwna: sprezyna wykonana ze stali zabezpieczonej antykorozyjnie poprzez
cynkowanie i lakierowanie proszkowe;

* Baza: wykonana z niezwykle trwatej ptyty polietylenowej HDPE;

* Okucia i faczniki ze stali nierdzewnej.

Orientacyjne parametry urzgdzenia:
Dtugos¢ (m): 0,96

Szeroko$¢ (m): 0,47

Wysokos¢ (m): 0,75

Pole strefy bezp. (m2): 10

Obwdd strefy bezb. (m): 11,5

3.2.7. Zestaw rekreacyjny - wieza z zjezdzalnig, piaskownica z 3 panelami

manipulacyjnymi

Zestaw zawierajacy piaskownice z 3 panelami manipulacyjnymi oraz wieza z podwojng

zjezdzalnig i niskimi podestami wejsciowymi.

* Konstrukcja: stupy nosne z nierdzewnej rury o przekroju 76,1 mm;

* Kotwienie: bezpos$rednio w gruncie;

* Dachy i zabezpieczenia: panele z elastycznego polietylenu wysokocisnieniowego HDPE (15
mm);

* Zjezdzalnie: slizgi ze stali nierdzewnej, burty z HDPE;

* Podesty: z antyposlizgowego HPL (12 mm). Wyjatkowo szerokie - umozliwiajace
maluszkom swobodne przemieszczanie;

* Elementy stalowe: okucia i taczniki ze stali nierdzewne;.

Orientacyjne parametry urzgdzenia:
Dtugos¢ (m): 4,25

Szeroko$¢ (m): 3,78

Wysokos¢ (m): 2,54

Pole strefy bezp. (m2): 38

Obwdd strefy bezb. (m): 23

3.2.8. Lokomotywa z daszKkiem i tunelem rurowym
Urzadzenie w formie lokomotywy wyposazone w daszek i tunel rurowy.

* Konstrukcja: Stupy nosne kwadratowe o przekroju 90x90 mm ze stali S235, cynkowanej i
lakierowanej proszkowo, zabezpieczone korkami z tworzywa.

* Osadzenie: Montowane bezposrednio w gruncie.

* Podesty: Ptyta antyposlizgowa 85%85 cm o grubosci 18 mm, osadzona na stelazu
metalowym.

* Dachy i Zabezpieczenia: Wysokocisnieniowy polietylen HDPE o grubos$ci 15 mm.

* Elementy dodatkowe: tunel z PP i PE.
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Orientacyjne parametry urzqdzenia:
Dtugos¢ (m): 1,16

Szeroko$¢ (m): 2,36

Wysokos¢ (m): 1,99

Pole strefy bezp. (m2): 20

Obwdd strefy bezb. (m): 16

3.2.9. Tablica manipulacyjna z kotami z¢batymi

Dwustronna tablica manipulacyjna z kotami z¢batymi.

* Konstrukcja: stupy nos$ne z nierdzewnej rury o przekroju 76,1 mm:;

* Kotwienie: bezposrednio w gruncie;

* Panele: z elastycznego polietylenu wysokoci$nieniowego HDPE (15 mm);
e Okucia i fgczniki ze stali nierdzewne;.

Orientacyjne parametry urzqdzenia:
Dtugos¢ (m): 0,98

Szeroko$¢ (m): 0,08

Wysokos¢ (m): 1,03

Pole strefy bezp. (m2): 10,5

Obwad strefy bezb. (m): 12

3.2.10. Tablica manipulacyjna z kolistym labiryntem
* Konstrukcja gtéwna: stal S235;
* Panele: z polietylenu (HDPE);

* Elementy stalowe: zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie i lakierowanie

proszkowe;
* Kotwienie: bezposrednio w gruncie.

Orientacyjne parametry urzqdzenia:
Dtugos¢ (m): 0,67

Szeroko$¢ (m): 0,06

Wysokos¢ (m): 1,03

Pole strefy bezp. (m2): 9,5

Obwdd strefy bezb. (m): 11

3.2.11. Tablica manipulacyjna z przeplatanka linowgq i figurami

Tablica z labiryntem w formie plataninie lin, po ktérych nalezy przeprowadzi¢ kolorowe figury

geometryczne.

* Konstrukcja gtéwna: stal S235;

* Panele: z polietylenu (HDPE);

* Liny: polipropylenowe wzmocnione rdzeniem stalowym;

* Elementy stalowe: zabezpieczone antykorozyjnie poprzez cynkowanie i lakierowanie

proszkowe;
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* Kotwienie: bezposrednio w gruncie.

Orientacyjne parametry urzgdzenia:
Dtugos¢ (m): 0,67

Szeroko$¢ (m): 0,04

Wysokos¢ (m): 1,03

Pole strefy bezp. (m2): 9,5

Obwdd strefy bezb. (m): 11

3.2.12. Tablica manipulacyjna z warsztatem

Tablica do zabaw piaskiem, zawierajaca dwa rodzaje zsypéw do piasku oraz péteczke z
obrotowym kotem.

* Konstrukcja: stupy no$ne z nierdzewnej rury o przekroju 76,1 mm;

* Kotwienie: bezposrednio w gruncie;

* Panele: z elastycznego polietylenu wysokoci$nieniowego HDPE (15 mm);

* Okucia i fgczniki ze stali nierdzewne;.

Orientacyjne parametry urzqdzenia:
Dtugos¢ (m): 0,98

Szeroko$¢ (m): 0,26

Wysokos¢ (m): 1,03

Pole strefy bezp. (m2): 11

Obwdd strefy bezb. (m): 12

3.2.13. SciezKi sensoryczne z ré6znym wypelnieniem
Zestaw S$ciezki sensorycznej skladajacy si¢ z szeSciokatnych elementéw drewnianych do
wypelnienia réznymi materiatami sensorycznymi oraz ktadek (trapéw) pomiedzy skrzyniami.

Konstrukcja i orientacyjne parametry urzgdzen:
Skrzynia z pokrywa:

Dhugos¢ (m): 0,52

Szerokos$¢ (m): 0,45

Wysokos¢ (m): 0,13

Pole strefy bezp. (m2): 1,82

Obwdd strefy bezb. (m): 4,78

Grubos¢ pokrywy (m): 0,18

* Konstrukcja skrzyni: sosnowe deski drewniane o grubosci nie mniejszej niz 2,0cm,
impregnowane prézniowo.

* Konstrukcja pokrywy: sklejka pokryta powierzchnig antyposlizgowa.

Kladka sze$ciokatow:

Dtugos¢ (m): 1,2

Szeroko$¢ (m): 0,32
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Wysokos¢ (m): 0,14
Pole strefy bezp. (m2): 2,7
Obwad strefy bezb. (m): 6,2

* Konstrukcja: sosnowe deski drewniane o grubosci nie mniejszej 2,0cm, impregnowane
prézniowo.

UWAGI KONCOWE

» Wszystkie zastosowane urzadzenia musza posiadaé¢ stosowne certyfikaty i aprobaty

L

dopuszczajace do ich uzytkowania.

» Montaz urzadzen powinien odbywac sie Scisle wg wytycznych i zalecen producenta oraz
przedstawiciela Inwestora.

» Dobér urzadzen zgodnie z niniejsza specyfikacja oraz projektem placu zabaw musi
zosta¢ zaakceptowany przez przedstawiciela Inwestora.

» Wszystkie zastosowane urzadzenia winna cechowac:
o wysoka odpornos$¢ na uderzenia i obcigzenia.

o wysoka odpornos¢ na wptyw warunkéw atmosferycznych



